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ABSTRAK 

 

Nama     : Bima Edi Nugraha 

Program Studi    : Teknik Mesin Diploma III 

Judul    : Perancangan Tracker Magnet Multi Fungsi Dengan 

  Metode VDI 2221 

 

Tracker magnet ( rotor ) dikenal sebagai alat bantu khusus untuk 

mengendurkan atau mencopot komponen mesin yang tidak dapat dijangkau 

dengan kunci biasa. Tracker Magnet ( rotor ) ini banyak digunakan di dunia 

perawatan sepeda motor. Perancangan tracker magnet multi fungsi dengan metode 

VDI 2221 guna untuk memilih rancangan alat yang lebih efisien dalam biaya 

operasional dalam penggunaanya. Metode VDI 2221 mendesain serta 

merencanakan bentuk konsep perancangan lebih detail, praktis serta efisien. 

Perancangan Tracker magnet ( rotor ) multi fungsi ini menggabungkan 3 jenis 

motor Yamaha, yaitu motor matic, moped dan sport. 

. 

Kata Kunci : Tracker magnet ( rotor ), Perancangan, Metode VDI 2221 
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ABSTRACT 

 

Name  : Bima Edi Nugraha 

Program Study : Mechanical Engineering Diploma III 

Title    : Perancangan Tracker Magnet Multi Fungsi Dengan 

  Metode VDI 2221 

 

Magnetic trackers (rotors) are known as special device for loosening or 

removing machine components that cannot be reached with ordinary keys. 

Tracker Magnet (rotor) is widely used in the world of motorcycle maintenance. 

The design of a multi-functional magnetic tracker with the VDI 2221 method is 

used to select a tool design that is more efficient in operating costs in its use. The 

VDI 2221 method designs and plans the form of a more detailed, practical and 

efficient design concept. The design of this multi-functional magnetic tracker 

(rotor) combines 3 types of Yamaha motorcycles, namely automatic, moped and 

sport motorbikes. 

 

Keywords : Tracker magnets ( rotor ), Design, Method VDI 2221 
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