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dimaksudkan untuk memberikas "l'“-i“" yang digunakan pada motor, ltrywhlmn ini
S~ p———" ) salah wh{ sobus a!naluul meletakkan dan memihh kapasitor
Panaticlen foi ' anduked fasa- S pada sistem tenaga stk fasa-1.

6273,6A; 1410 rpm: hw;_'w,""”k“" motor induksi fasa-3; 1,5 kW, 220/380V; A/Y, 50 Hz,
Santoion adsidl hﬂvf;;ﬂ ‘ i,‘:fn!:lm‘ dnyu (),:l') !nninuwn!, Sedangkan ki.a[m\ﬂnl yang. akan
w—sresprim digum.k;, an n;‘:uny:l yaitu 17 pb sampai 52 pl’ I:r.m.mhm? motor n.wdulm
lebih efisien jika k " "{ltu n.u:nmcmkkun beban, Hasil yang dicapai lebih baik dan
. en Jika kapasitornya dipasang pada sisi 2 buah belitan fasa-3 yang diserikan
(impedansi tinggi).

. Data kuantitatif yang diperoleh dari pengukuran dianalisa dengan metode statistk,
yaitu metode kuadrat terkeci) dari regresi linier :

Y ~avhX
= 204,636 2511933 X
Ha'rga b diperoleh positif, ini menyatakan bahwa untuk memperoleh daya output
motor optimal maka faktor daya motomya diatur mendekati 1 (satu). Kenaikan ini diikuti

dengan kenaikan nilai kapasitornya. Uji hipotesis dilakukan dengan uji linteritas  regresi,
hasilnya : Fuiumg = 0,0879 < Fram <19,33. Dengan hasil tersebut bahwa Kondist Daya

Optimal diperoleh pada saat motor bekerja pada nilai kapasitor 38 pl dengan pembebanan
sebesar 850 Watt, Faktor daya 0,99 terdahulu, dengan putaran 1.400 rpm,
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